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1. Einleitung

Das vorliegende Handbuch beschreibt die Struktur und Benutzerfihrung
(User Interface) zur D6 Firmware (Firmware). Eine ausfihrliche
Beschreibung der Funktionsweise und Méglichkeiten der D6 Hardware
findet Sie im D6 Hardwarehandbuch, das ebenfalls mit dem Dé
ausgeliefert wird.

Fir weiterflhrende Informationen stehen eine Reihe technischer
Informationen (TI) zur Verfigung. Diese Informationen stehen auf der d&b
Internetseite unter www.dbaudio.com zum Download zur Verfigung oder
kénnen dort direkt online bestellt werden.

1.1 Blockschaltbild der DSP Software

T T T T T T T T T T e !
' DSP i
. Loudspeaker Equalizer LI::;:S: i
: —  Delay g > System > fundtion " Displacement
: -
| equalization (PEQ/Notch) Thermal !
, !
: off i
: Sine-wave AN
i generator i
i i
i
i !
i i
i
i fg_” Pink-noise i
i|3 generator i
i = i
i |2 !
i | £ !
i !
i i
ADC B —:» L
i !
! !
i !
i i
Digital | ! i
||g| o] i
n i [
| !
l i i
Digital | ! !
Link : !
| i

D6Softwarehandbuch 1.4 de Seite 4 von 32



2. D6 Firmware

2.1 Menustruktur

Die nachfolgende Grafik zeigt die Menustruktur fir Kanal A in aufgel&ster
Darstellung. Kanal B besitzt dieselbe Menistruktur auf.

Die Verfigbarkeit bzw. die Einstellméglichkeiten der Filterfunktionen
Filter_1/_2/_3 sind von der jeweils gewdhlten Lautsprecher-konfiguration
abhéngig. (Siehe auch Kap. 2.5 = Filter_1, Filter_2, Filter_3 auf Seite 9).
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2.2 Benutzerfihrung (User Interface)

Die gesamfe Benutzerfihrung/Bedienung des D6 erfolgt iber den
digitalen Drehencoder mit Tastfunktion (LEVEL/PUSH MENU [3]) in
Verbindung mit einem 4-zeiligen LCD-Grafikdisplay [4]. Durch Drehen des
Encoders werden Menipositionen angewdhlt oder Werte verandert.
Durch Driicken werden angewdhlte Meniebenen aufgerufen bzw.
verlassen oder Werte/Einstellungen tbernommen.

Weitere Informationen zu den Bedien- und Anzeigeelementen finden Sie
im D6 Hardwarehandbuch, das ebenfalls mit dem Dé geliefert wird.

2.2.1 Konventionen zur Cursor- und Menisteuerung

Positions-Cursor

Durch Drehen des Encoders bewegt sich der Cursor durch die
Meniifihrung. Drehen nach rechts bewegt den Cursor im Menibaum
nach unten bzw. nach rechts, drehen nach links entsprechend im
Menibaum nach oben bzw. nach links. Driicken des Encoders aktiviert
den Editier-Cursor, ausgenommen bei reinen Schaltfunktionen (z.B.
"on/off"). Hier fihrt ein Druck auf den Encoder direkt zur Anderung des
Wertes bzw. Schaltzustandes (toggle).

Editier-Cursor

Der neben dem Cursor stehende Wert wird zunéchst invers dargestellt
und durch Drehen des Encoders veréindert. Drehen nach rechts fihrt zur
Erhdhung des Wertes, drehen nach links entsprechend zur Verringerung
des Wertes. Die Einstellung wird sofort wirksam, ausgenommen die
Funktionen "Speaker Selection", "Lock", "Remote", "Device Name" und
"Backlight". Hier muss eine Anderung tber "OK" durch Driicken des
Encoders bestdtigt werden. Durch Driicken des Encoders wird der
Editiermodus verlassen und wieder der Positions-Cursor angezeigt.

Informations-Cursor

Der Informations-Cursor entspricht dem Positions-Cursor. Die neben dem
Cursor stehenden Werte bzw. Angaben sind jedoch nicht verénderbar.
Driicken auf den Encoder zeigt keine Wirkung.

Meniwechsel

Nebenstehender Pfeil zeigt eine weitere Meniiebene an. Durch Anwahl
mit dem Positions-Cursor und Driicken des Encoders wird in das gewdhlte
Untermeni gewechselt.

Back (Zuriick)

Kurzer Klick: Verlassen des angewdhlten Menis bzw. eine
Meniebene zuriick.

Langes Driicken (ca. 1 s): Zuriick zur Hauptanzeige. (Main screen)

Scroll-Balken

Besitzt ein Meni mehr Zeilen als auf dem Display angezeigt werden
kénnen, erscheint zur Orientierung am rechten Rand des Displays ein
Scroll-Balken.

Hervorhebung (Invers-Cursor)

Veréinderbare Werte und Zeichen werden im Editier-Modus invers
dargestellt/hervorgehoben (siehe auch "Editier-Cursor").

Zeiger

In den Untermenis "Lock" und "Device-Name" wird die gerade im Editier-
Mode befindliche Stelle neben der inversen Darstellung zusétzlich durch
einen Zeiger markiert.
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2.3 Bootanzeige (Boot Screen)

Der Bootvorgang davert ca. 4 s wihrend dessen der Gerdtename, der
Herstellername d&b audiotechnik und die Firmware-Version angezeigt
wird.

Der Wechsel zur Hauptanzeige erfolgt automatisch.

2.4 Hauptanzeige (Main Screen)

In der ersten Zeile wird der Gerdtenamen (Device Name) anzeigt. ist kein
Gerdtenamen vergeben wird hier die aktuelle Version der Firmware
angezeigt.

Link A»B
Device Nome — SSEFTYIT SN "'<=""
Speaker — Q7 »Q-SUB
Level — IERNIE]E] » +0.0dB El— pelay on
GUCV IR W cut|HFa| c+1[Ea] 0.1 Jesaf oo [ [eq
Filter_2 S [
Filter_3

EQ Master on Remote on

Die Hauptanzeige =zeigt auf einen Blick alle wichtigen Gerdte-
einstellungen an.

Ab der zweiten Zeile teilt sich die Anzeige auf Kanal A und B auf.
Folgenden Einstellungen und Statusinformationen werden angezeigt:

- Gewdbhlter Lautsprecher (Speaker),

- Eingangsempfindlichkeit (Level),

- Ein/Aus-Zustand der Delayfunktion,

- Link A»B Anzeige.

In der unteren Statuszeile wird der Ein/Aus-Zustand bzw. Wert folgender
Einstellungen angezeigt:

- Filter_1, Filter_2, Filter_3 (Wert),

- EQ,

- In der Mitte der Statuszeile wird der Remote-Mode (wenn angewdhlt)

angezeigt.

Mit dem Dreh-Encoder [3] kann die Eingangsempfindlichkeit in einem
Bereich -57.5 dB bis +6 dB in Schritten von 0.5 dB eingestellt werden.
Durch Drijcken des Dreh-Encoders kann dabei zwischen Kanal A und B
umgeschaltet werden.

Im Fehlerfall (rote OVL-LED blinkt) wird im Wechsel mit dem Gerdtenamen
die Fehlerursache zusammen mit dem entsprechenden Kanal (Ch. A /
Ch. B) in Klartext angezeigt.

Befindet sich der entsprechende Kanal im Standby-Modus, wird im
Wechsel mit dem Gerétenamen "Standby" angezeigt.

Langes Driicken des Dreh-Encoders (ca. 1s) wechselt von der
Hauptanzeige in das "Setftings-Meni".
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2.5 Settings-Meni

Im  "Settings-Meni" werden allgemeine Gerdteeinstellungen  vor-
genommen und weitere Untermeniis angewdhlt. In der ersten Zeile rechts,
wird zusétzlich die "dbCAN-ID" angezeigt. Néheres zur dbCAN-Id findet

sich im Kapitel "Remote" auf Seite 18 in diesem Handbuch.

Back 1

Verlassen des Untermenis bzw. zuriick zur Hauptanzeige.

Input (Eingangs-Sektion)
Umschalten der Eingangsart des D6.

analog

Die analogen Eingénge INPUT A/B und INPUT LINK A/B sind aktiv.
digital

Der digitale AES/EBU Eingang und LINK Ausgang ist akfiv.
Hinweise bez. AES/EBU Eingang = Abtastraten

Der AES/EBU Eingang unterstitzt die beiden Abtastraten 48 und 96 kHz
und zeigt diese im Display an.

Andere, standardisierte Abtastraten (z.B. 32, 44.1 oder 88.2 kHz)
werden erkannt aber nicht unterstiitzt und im Display mit einem (2)
angezeigt.

Die digitalen Eingéinge werden auf eine korrekte Synchronisierung mit
dem Eingangssignal iberwacht. Kurzzeitige Signalunterbrechungen bzw.
Verluste in der Signalqualitét werden iber blinkende ISP-LEDs angezeigt.
Im Input-Menii erscheint dann anstatt der detektierten Abtastfrequenz die
Meldung "sync?".

Wird dauerhaft keine Abtastrate angezeigt, liegt entweder kein Signal an,
die Signalqualitét ist zu schlecht oder die Abtastrate ist nicht bekannt
(nicht standardisierte Abtastrate).

Channel A (B)

Die Funktionen und Untermeniis (Menistruktur) fir Kanal A und B sind
identisch. Im Folgenden wird Kanal B in Klammern mitgefihrt.

Anwdhlen von "Channel A(B)" und Driicken des Encoders wechselt in das
Untermeni "Setup Channel A(B)".

Setup Channel A (B)

Source (Input Routing)

Innerhalb der Untermeniis "Channel A(B)" lésst sich die Eingangsquelle
(Source) fiir den betreffenden Kanal einstellen.

Input A Der entsprechende Kanal wird von Eingang A
gespeist.
Input B Der entsprechende Kanal wird von Eingang B
gespeist.
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Input A+B Der entsprechende Kanal wird mit der Summe der
Signale A und B versorgt. (Das Summensignal wird
um 6 dB abgeschwdicht)

Die Stati der gewdhlten Eingangsquelle wird im "Settings-Meni"
angezeigt (siehe nebenstehende Abbildung).

Hinweise bez. AES/EBU Eingang = Input Routing:
Entsprechend dem AES Standard (AES3-2003 Stereophonic Mode) gilt
fir den D6 Controller die folgende Zuordnung der AES Kanéle:

D6 Kanal A Linker AES Kanal bzw. A Kanal (Subframe 1)
D6 Kanal B Rechter AES Kanal bzw. B Kanal (Subframe 2)

Speaker

Speaker Selection

Anwdhlen von "Speaker" und Driicken des Encoders wechselt in das
Untermeni "Speaker Selection" und ermdglicht die Auswahl, der im D6
verfigbaren  d&b  Lautsprecher-Setups.  Rechts des  gewdhlten
Lautsprechers, wird zusétzlich die Version des Lautsprecher-Setups
angezeigt.

Nach Auswahl des Lautsprechers blinkt zuerst ein Fragezeichen. Erst nach
bestatigen iber "Ok" oder "+Clear" wird umgeschaltet.

Ok
Umschalten auf den angewdhlten Lautsprecher und verlassen des
Untermeniis "Speaker Selection".

+Clear

Umschalten auf den angewdhlten Lautsprecher, verlassen des Untermeniis
"Speaker Selection" und |&schen der Benutzereinstellungen des Kanals.
Die folgenden Einstellungen werden zuriickgesetzt:

- Konfigurationsschalter (Filter_1, Filter_2, Filter_3)

- Delay (die eingestellte Einheit bleibt erhalten)

- Equalizer

- Load- und Input Monitoring

- Der betreffende Kanal wird stumm geschaltet (Mute)

Cancel (= Back “— )
Verlassen des Untermeniis "Speaker Selection" (Abbruch). Die vorherige
Einstellung bleibt aktiv.

Filter_1, Filter_2, Filter_3

Die Filter-Funktion besteht aus dem Namen des Filters, Ein/Aus-Status
bzw. Wert und einem Pikiogramm bzw. einer schematischen Darstellung
des Filter-Frequenzganges.

Name und Filter-Frequenzgang sind abhéngig vom angewdhlten
Lautsprecher.

Die Anzeige [-] bedeutet, dass dieses Filter beim angewdhlten
Lautsprecher nicht belegt ist.

on/off
Ein- und Ausschalten der gewdhlten Filter-Funktion. Zusdtzlich wird rechts
die Anderung der Ubertragungsfunktion schematisch dargestellt.

[Wert] (Filter_3)
Einstellen des Wertes fir Filter_3. Zusétzlich wird rechts die
Ubertragungsfunktion schematisch dargestellt.
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Filter_1 Filter_2 Filter_3

Konfiguration der Kompensation im Hochtonbereich iber Array-EQ (Kompensation von
Ubergangsfrequenz(en) fir TOP/SUB.  Distanz. z.B. HFA, HFC. Kopplungseffekten) =CPL

z.B. CUT, 100 Hz, Infra.

CSA (Cardioid Subwoofer Array)

Bereich:

-9 dB ... 0 dB Cut (Lo shelf)

‘_X_b: 0 dB ... +5 dB Anhebung (65 Hz, Bell)

Tab. 1: Settings, Filter_1, _2, _3

Equalizer poff Set -

HINWEIS:

Equalizer poff Set -
Equalizer on Set) -

P on1- 2- 3- 4 1)

—pon1- 2- 3- 4 R
S onpl- 2- 3- 4 1)

Sl off Al
F 26 Hz
Q 099 BW 1.010ct
G -18.0dB

P& on 1P 2-3N 4P [
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Eine genaue Beschreibung der Filterfunktionen, die fir den entspr.
gewdhlten Lautsprecher zur Verfigung stehen, findet sich in den
jeweiligen Lautsprecherhandbiichern.

Eine ausfihrliche Beschreibung der CSA-Funktion findet sich in der
technischen Informationsschrift TI 330 (Bestellnummer: D5330). Die TI
steht lhnen auf der d&b Internetseite unter www.dbaudio.com zum
Download zur Verfiigung oder kann dort direkt online bestellt werden.

Equalizer

Fir jeden Kanal steht ein parametrischer 4-Band-Equalizer mit wahlweiser
Anhebung oder Absenkung (PEQ) oder Notch-Funktion zur Verfiigung.
Der Equalizer sitzt im Signalweg vor den Limitern. Der Equalizer ist als
gesamte Funktion ein- und ausschaltbar (Master on/off) wéhrend auch
jeder einzelne Filter zu- bzw. abschaltbar ist. Uber die "Link A»B-Funktion"

kénnen die Equalizer beider Kanéle gelinkt werden (siehe "Link A»B-
Funktion" auf Seite 17).

Werden mehrere Filter-Funktionen mit grofBer Anhebung im selben
Frequenzbereich betrieben, kann es zu Uberldufen im DSP kommen.
Diese werden intern erkannt und der D6 wird stumm geschaltet (MUTE).
Es erfolgt die Fehlermeldung "DSP Error 16". Durch Veréndern der Mitten-
Frequenz einzelner Filter oder durch Abschalten einzelner EQ-Bénder
kann der Fehler behoben werden.

on/off
Ein- bzw. Ausschalten der EQ Funktion (Master On/Off).

Set

Das "Set-Meni" erlaubt den Zugriff auf die vier Frequenzbénder.

on/off
Ein- bzw. Ausschalten der EQ Funktion (Master On/Off).

EQ [Nummer]

Durch Auswahl und Driicken des Encoders kénnen die einzelnen EQ-Filter
direkt aufgerufen und editiert werden, ohne in das Ubersichtsmeni (Set-
Menii) wechseln zu missen.

off/PEQ/Notch
Auswahl der Funktionen "off", "PEQ" und "Notch".

Der Status der einzelnen Bénder wird wie folgt angezeigt:

— Das entsprechende EQ Band ist ausgeschaltet "off" (flat).

P Das entsprechende EQ Band ist auf "PEQ" Funktion geschaltet.
N Das entsprechende EQ Band ist auf "Notch" Funktion
geschaltet.

Das Ubersichisbild zeigt schematisch den Gesamtfrequenzgang aller
(aktiven) Filter.

Seite 10 von 32



» 5 1 PEQ A
F 26 Hz

Q 0.99 BW 1.010oct
G -18.0dB

» &5 3 Notch A
F 3460 Hz

Q 25.00 BW 0.04oct

P& on 1P 2- 3N 4P [}

Delay poff 0.3 ms

Delay pon 03 ms
Delay on DK ms

Delay on 34 D[
Delay on 89 P

Levels |

Chp[ -3.0dB 36°C

Input [ ] -80dBu
Headr.[ ] Z255Q
Power[ | ] ow

ChpE +0.0dB  36°C

Input I | -30dBu
Headr.llE .1 Z 70
PowerlE . ] 30W

Input : [A]
Headr.jim: -

Power lE)——I[B]

D6Softwarehandbuch 1.4 de

PEQ / Notch Funktion

Modus PEQ Notch
(parametrischer EQ)

20 Hz bis 20 kHz, in 3 %-Schritten.

F = Filterfrequenz
(Mitten-Frequenz)

Q = Filtergite 0.5 bis 25, in 10 %-Schritten

BW = Bandbreite Zusatzlich wird die aus der Giite resultierende
Bandbreite (BW) als Wert (2.0 bis 0.04 oct.)
in einem nicht editierbaren Feld angezeigt

G = Gain -18 dB bis + 6 dB, in  nicht editierbar, voll
(Verstarkung) 0.2 dB-Schritten bedampft (= — oo dB)

Delay

Fir jeden Kanal steht ein Delay fir Delayzeiten von bis zu 340 ms
(100 m) zur Verfigung.

on/off

Ein- bzw. Ausschalten des Delays.

[Delay-Value]
Delayzeit, einstellbar von 0.3 bis 340 ms in Schritten von 0.1 ms oder ein
entsprechender Wert, abhéngig, welche Einheit gewdhlt wurde.

[Einheit]

Als Einheit kann Millisekunden [ms], Meter [m] oder Fuf3 [ft] eingestellt
werden. Der Delaywert wird beim Wechseln der Einheit automatisch
umgerechnet.

Levels

Anwdhlen von "Levels" und Driicken des Encoders wechselt in den "Levels
Screen". Durch Drehen des Encoders um eine Raste nach rechts und
zuriick, kann zwischen Kanal A und B umgeschaltet werden.

Durch Driicken des Encoders wird der "Levels Screen" wieder verlassen.

Es werden folgende Werte als animierte Balkengrafiken und/oder
numerische Werte angezeigt:

Eingangsempfindlichkeit (Gain)/Geré&tetemperatur
In der ersten Zeile werden als numerischer Wert angezeigt:

- die im Hauptmeni; eingestellte Eingangsempfindlichkeit in dB.

- die Temperatur des Endverstérkers oder des Netzteils (je nachdem
welcher Wert hdher ist).

Input

Eingangssignalpegel als  Bargraph und numerisch in  dBu. Der
Markierungsstrich [A] zeigt die Grenze des Eingangspegels an, bevor die
OVL-LED (rot) eine Ubersteuerung des Eingangs anzeigt. Der Doppelpunkt
[B] hé&lt den Spitzenwert fiir 1 s.

Headr. (Headroom)

Aussteuerungsbereich und Pegelreduktion (GR) als Bargraph. Der
Markierungsstrich [A] zeigt den Ubergang 0 dB Headroom/O dB
Pegelreduktion an. Die GR-LED (gelb) zeigt eine Reduktion von mehr als
3 dB an. Der Doppelpunkt [B] hélt den Spitzenwert fiir 1 s.

Impedanz Z
Die Lastimpedanz am Ausgang als numerischer Wert. Der Wert wird mit
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dem momentanen Ausgangssignal bestimmt und héngt daher von dessen
Frequenzspekirum ab. Der Messbereich erstreckt sich von O Ohm
(Kurzschluss) bis 255 Ohm (offener Ausgang: | = 0, Z = ). Ist das
Ausgangssignal zu gering, wird der Maximalwert von 255 Ohm
angezeigt.

Power
Aktuelle, effektive Ausgangsleistung als Bargraph und als numerischer
Wert in Watt. Der Doppelpunkt [B] hélt den Spitzenwert fiir 1 s.

Channel Name

Neuvergabe bzw. Andern des Kanalnamens (max. 15 Zeichen):

Einzelne Zeichen oder ganze Eintrdge kénnen beibehalten werden, indem
der Encoder je Zeichen einmal gedrickt wird, ohne zu drehen. Die
Cursorposition kann durch gleichzeitiges Dricken und Drehen des
Encoders in beide Richtungen bewegt werden.

1. Nach Aufruf des Meniis steht der Cursor am Beginn des
Kanalnamens. Als Werkseinstellung steht hier "Channel" gefolgt von
dem jeweils gewdhlten Kanal (A oder B).

2. Durch Driicken des Encoders wird der Editiermodus aufgerufen. Der
Cursor (Zeiger A), steht jetzt am Zeilenanfang. Gleichzeitig erscheint
in der unteren Zeile eine Zeichenauswahl (Grof3- und Kleinbuchstaben
sowie weitere Sonderzeichen).

3. Durch Drehen des Encoders wird ein Zeichen ausgewdhlt. Drehen
nach links bewegt den Cursor zum Anfang der Zeichenauswahl (A<),
drehen nach rechts zum Ende der Zeichenauswahl (= @).

4. Durch Driicken des Encoders wird der gewdhlte Buchstabe in die
obere Zeile geschrieben und der Cursor riickt eine Stelle weiter.

5. Die Schritte 1 bis 4 werden solange wiederholt bis der Kanalname
vollstdndig eingegeben ist.

6. Die Eingabe wird beendet, indem der Cursor in der unteren Zeile auf
das Eingabezeichen (d) bewegt und der Encoder gedriickt wird. Mit
dem Eingabezeichen wird der Eintrag abgeschlossen und alle
nachfolgenden Buchstaben geléscht.

Ok

Ubernahme des Namens und Verlassen des Untermeniis.

Cancel (= Back “— )
Verlassen des Untermeniis ohne den neuen Eintrag zu i{bernehmen
(Abbruch). Die vorherige Einstellung bleibt erhalten.
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System Check p — System Check

System Check erlaubt die Uberprifung des Betriebszustandes einzelner
Lautsprecher bzw. einer gesamten Beschallungsanlage, die iber D6
Verstarker betrieben wird. System Check wird dabei vorzugsweise iber
das d&b Remote Netzwerk zusammen mit R1 verwendet.

System Check nutzt die Méglichkeit des Verstérkers, die Lastimpedanz
mittels eines im DSP generierten Sinussignals zu messen.

Die Funktion ist verwandt mit der Load Monitoring Funktion des D6. Beide
Funktionen basieren auf demselben Messprinzip und beziehen sich auf
die selben Referenzwerte. Wéhrend System Check eine einzelne Messung
durchfihrt, Gberwacht Load Monitoring kontinuierlich mit periodischen
Messzyklen. System Check generiert einen detaillierten Bericht iber die
angeschlossenen Lastimpedanzen, wéhrend sich Load Monitoring im Falle
eines Impedanzfehlers auf die Fehlermeldung beschrénkt.

Dieser Abschnitt beschreibt die System Check Menis des D6. Eine

System Check A ausfihrliche Beschreibung von System Check und dessen Anwendung
Back | S| findet sich in der technischen Informationsschrift TI 360 (d&b Bestellcode:
Check - Now D5360.E.) Die Tl steht lhnen auf der d&b Internetseite unter

Calibrate —+ Now www.dbaudio.com zum Download zur Verfigung oder kann dort direkt

online bestellt werden.

System Check Meni
Check

HINWEIS: | Stellen Sie sicher, dass zuvor eine Kalibrierung durchgefishrt wurde und
der betreffende Kanal nicht stumm geschaltet ist (MUTE).

Auswahl von "Check Now" starfet die Messung und der Messfortgang
wird angezeigt. Die Messung kann durch Driicken des Encoders zu jedem
Zeitpunkt abgebrochen und ggf. wieder neu gestartet werden.

Check p— Now Nach erfolgreicher Messung erscheint "Ok".

Check P LF.. Bestdtigen von "Ok" wechselt zuriick ins System Check Meni.

Check p— HF.. Bei nicht erfolgreicher Messung erfolgt eine Fehlermeldung (siehe hierzu
auch Kap.2.6.1. Fehlermeldungen, System Check, Load- und Input

Check p— Ok Monitoring auf Seite 28).

Calibrate p— Now Calibrate

Auswahl von "Calibrate Now" wechselt in das Untermenii "Calib. Load
Monitoring" und die folgende Sicherheitsmeldung wird ausgegeben:

Calib. Load Monitoring A

Calibration interrupts
your audio program!
Cancel pCalibrate

Auswahl von "Calibrate" startet die Kalibrierung. Deren Fortschritt wird
angezeigt. Die Kalibrierung kann durch Driicken des Encoders zu jedem
Zeitpunkt abgebrochen und ggf. wieder neu gestartet werden.
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Calib. Load Monitoring A

Pilot Signal LF
+ 0.0dBu

pCancel

Calib. Load Monitoring
Finished

LF 910 HF 16.00
POk

Chk 0.0Q2 ----- 0.0

Cal » 0.0Q2 ----- 0.0

LF MF HF

Load Monitoring p — off

Load Monitoring A

Back |
Mode
Detection Time

poff
99s

Detection Time DER
Detection Time DEER
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Hinweise:

Nach erfolgreicher Kalibrierung werden die Referenzwerte zusammen mit
"Ok" angezeigt.

Bestétigen von "Ok" wechselt zuriick ins System Check Mend.

Bei nicht erfolgreicher Kalibrierung erfolgt eine Fehlermeldung (siehe
hierzu auch Kap. 2.6.2 Fehlermeldungen, System Check, Load- und Input
Monitoring auf Seite 27).

Last Check/Calibration

Weiter unten im System Check Meni wird ein Bericht Uber die
angeschlossenen Lasten fir den LF,, MF- sowie fir den HF-Zweig
ausgegeben:

Chk: Die aktvellen Impedanzwerte, die wéhrend des Prifdurchlauf
(Check) ermittelt wurden.
Cal:  Die Referenzwerte aus der Kalibrierung.

Load Monitoring

Eigenschaften

Die d&b Load Monitoring-Funktion dient dazu, einen eventuellen Defekt
eines Lautsprechers zu erkennen. Das d&b Load Monitoring orientiert sich
dabei im Besonderen an den Anforderungen der EN 60849
"Elektroakustische Notfallwarnsysteme".

Funktion

Am vollsténdig verkabelten System wird eine Kalibrierung vorgenommen
bei der die angeschlossenen Lastimpedanzen sowie zugehérige
Toleranzbénder ermittelt werden.

Die Load Monitoring-Funktion iberwacht wahrend des laufenden Betriebs
die Lautsprecherimpedanz getrennt fir beide Frequenzen und meldet
einen Fehler, falls der Toleranzbereich verlassen wird. Dazu werden nicht
horbare Pilotténe verwendet, welche in einstellbaren Intervallen fir die
Dauer von ca. 2 s ein- und ausgeblendet werden.

Die Auflésung von Load Monitoring beziglich Defekten einzelner
Komponenten héngt vom Lautsprechertyp und der angeschlossenen
Anzahl ab. Eine genaue Beschreibung befindet sich in der technischen

Informationsschrift Tl 360 (d&b Bestellcode: D5360.E.)
Load Monitoring ist nicht aktiv wenn:

- das Gerdt aus oder im Standby Betrieb ist

- der betreffende Kanal stumm geschaltet ist.

- der Pegel der Pilottdne zu niedrig ist.

Load Monitoring Meni

Mode
Ein- bzw. Ausschalten der Load Monitoring-Funktion (der "Ein/Aus-Status"
wird in der Hauptanzeige als "|" angezeigt).

Detection Time
Maximale Zeitspanne innerhalb der ein Lautsprecherdefekt anzeigt wird.
Das Intervall der Pilotténe wird durch diesen Parameter bestimmt.

Driver Meny

Als Beispiel dient das LF Driver Meni. Ein gleiches Menii ist auch fir den
MF- und HF-Zweig vorhanden.
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LF Driver p—

HF Driver
Calibrate

LF Driver A

Back

Z Min

Z Max

Cal

Last Mon
Chk

Last Error
Pilot Freq
Pilot Level
Threshold

_’
_’

Now

| Jmm
-20%
+30%
0.00Q
0.00
0.09
0.09
10Hz

-24.5dBu
15V
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HINWEIS: Alle Einstelluingen (auBer "Last-Err") werden durch den
Kalibriervorgang ermittelt. Nur erfahrene Benutzer sollten die folgenden
Werte verdndern.

Definition der Werte und Einstellungen:
Min
Untere Fenstergrenze der Impedanz (Voreinstellung —20 %).

Max
Obere Fenstergrenze der Impedanz (Voreinstellung +30 %).

Calibration
Referenzwerte der Kalibrierung.

Last Mon
Momentanwerte aus der laufende Uberwachung (Load Monitoring).

Last Check
Aktueller Wert aus dem letzten Prifdurchgang.

Last Error

Letzter ermittelter Impedanzwert, der zu einem Impedanzfehler gefihrt
hat. Dieser Wert bleibt auch nach der Quittierung der Fehlermeldung
erhalten. Ein erneuter Fehler Uberschreibt den Wert; durch den
Kalibriervorgang (Calibrate) wird er auf O gesetzt.

Pilot Freq.
Testfrequenz des Pilottonsignals fir den betreffenden Treiber.

Pilot Level
Ermittelter Referenzwert des Pilottonpegels aus der Kalibrierung.

Threshold

"GrofB3signalschwellwert". Uberschreitet das Ausgangssignal wahrend der
Messung diesen Schwellwert werden die Fenstergrenzen (Min/Max) fir
die betreffende Messung erweitert um die geringere Mess-genauigkeit zu
kompensieren.
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Calib. Load Monitoring A

Pilot Signal LF
+ 0.0dBu

pCancel

Calib. Load Monitoring A
Finished
LF 910

POk

HF 16.00

Freq. Generator p — off

Frequency Generator A
Back P& Mode off

Level -42.0dBu
Frequency 1000Hz

Frequency Generators
are used by
Load Monitoring

POk
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HINWEIS:

Kalibrierung (Calibrate)

Stellen Sie vor einer Kalibrierung sicher, dass alle Systemkomponenten
fehlerfrei und richtig angeschlossen sind.

Auswahl von "Calibrate Now" wechselt in das Untermeni "Calib. Load
Monitoring" und die folgende Sicherheitsmeldung wird ausgegeben:

Calib. Load Monitoring A

Calibration interrupts
your audio program!

Cancel ) Calibrate

Auswahl von "Calibrate" startet die Kalibrierung und deren Fortschritt wird
angezeigt. Die Kalibrierung kann durch Driicken des Encoders zu jedem
Zeitpunkt abgebrochen und wieder neu gestartet werden.

Nach erfolgreicher Kalibrierung werden die Referenzwerte zusammen mit
"Ok" angezeigt. Bestdtigen Uber "Ok" wechselt zuriick ins Load
Monitoring Meni.

Bei nicht erfolgreicher Kalibrierung erfolgt eine Fehlermeldung (siehe
hierzu auch Kap. 2.6.2 Fehlermeldungen, System Check, Load- und Input
Monitoring auf Seite 28).

Zuriicksetzen von Impedanzfehlern

Fehlermeldungen kénnen zuriickgesetzt werden durch:
- Aus- und Wiedereinschalten am Gerét oder per Remote

- Aus- und Wiedereinschalten der Load Monitoring Funktion am Gerét
oder per Remote.

Frequenzgenerator

Jeder Kanal verfigt iber einen Frequenzgenerator der wahlweise ein
Sinus- oder Pink-Noise-Signal zur Verfiigung stellt.

Der Generator kann z.B. zur Funktionsprifung von Lautsprechern oder
zum Auffinden von Raumresonanzen verwendet werden.

Im Signalweg befindet sich der Generator nach dem Delay und vor der
Lautsprecherentzerrung. Das Generatorsignal wird dem Eingangssignal
aufsummiert.

Hinweis: Als Vorsichtsma3nahme wird der Frequenzgenerator
ausgeschaltet (Mode = off), wenn der Dé aus- und wieder eingeschaltet
wird. Der Frequenzgenerator wird zur Generierung der Pilotténe fir die
Load Monitoring Funktion herangezogen. Bei eingeschaltetem Load
Monitoring ist deshalb der Frequenzgenerator nicht verfiigbar und die

nebenstehende Meldung wird ausgegeben.

Mode
Auswahl von "Mode" und Driicken des Encoders erlaubt folgende
Einstellungen:

off Die Generatorfunktion ist ausgeschaltet.
Sine  Sinus-Generator (Statusanzeige "B&").
Pink  Pink-Noise-Generator (Statusanzeige"s').
Level

Pegel des Signalgenerators in dBu, von -57.5 dB bis +6 dB, in 0.5 dB-
Schritten. Der eingestelltle Wert entspricht dem Pegel am D6
Signaleingang. Die tatsdchliche Ausgangsspannung héngt von den Pegel-
und Equalizereinstellungen und der lautsprecherabhdngigen Entzerrung
des Kanals ab.
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[JRecall’Store Clear] Ok?
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Frequency
Frequenz einstellbar von 10 Hz bis 20 kHz, in 1 Hz-Schritten.

Link A»B

Beim D6 steht eine "Link A»B" Funktion zur Verfigung, die Einstellungen
der gewdhlten Funktion des Controller-Kanals A auf den Controller-Kanal
B ibertragt.

Ist die "Link A»B"-Funktion eingeschaltet, wird dies in der Hauptanzeige
(Main Screen) als "Pfeil-Linie" von Kanal A nach B anstelle der Trennlinie
angezeigt.

Anwdhlen von "Link A»B" und driicken des Encoders erlaubt die
Einstellung der folgenden Funktionen:

off Beide Controller-Kanéle arbeiten unabhéngig.

EQ EQ-Einstellungen von Kanal A wirken auch fir
Kanal B.

Delay Delay-Einstellungen von Kanal A wirken auch fir
Kanal B.

EQ+Delay EQ- und Delay-Einstellungen von Kanal A wirken
auch fir Kanal B.

AmpPreset

Der D6 Verstdrker erlaubt das Abspreichern aller Gerdteeinstellungen wie
z.B. Eingangs- Ausgangs und Kanalkonfigurationen oder Delay- und EQ-
Einstellungen in sogenannte "AmpPresets".

Mit Hilfe der Presets, kann ein Beschallungssystem in unterschiedlichen
Konfigurationen (z.B. Konferenz, Live-Musik oder Notfalldurchsage)
betrieben werden, ohne dass alle Geréteeinstellungen iber das Remote-
Netzwerk gesendet werden mijssen.

Es werden drei Typen von Presetspeichern unterschieden:

User

Neun Presetspreicher, auf die lokal am Gerét oder per Remote (R10
Service Software ab Version 1.0.6) zugegriffen werden kann. Der Dé
kann iber die Presets in eine, fir eine bestimmte Anwendung definierte
Konfiguration geschaltet werden. Die Presets kdnnen dazu individuell
benannt werden.

Alarm
Drei Presetspreicher, auf die ausschlieBlich per Remote (R10 Service
Software ab Version 1.0.6) zugegriffen werden kann. Dieser Presettyp ist
fir die Verwendung in Alarmierungssystemen vorgesehen um sicher
zustellen, dass die Gerdteeinstellungen nicht lokal veréndert werden
kénnen.

Backup

Drei Presetspreicher, auf die ausschlieBlich per Remote (R10 Service
Software ab Version 1.0.6) zugegriffen werden kann. Dieser Presettyp
dient der tempordren  Sicherung  (Backup) der  aktuellen
Gerdteeinstellungen, solange ein anderes Preset geladen ist.

In der ersten Zeile des Meniis wird das zuletzt geladene Preset angezeigt.
Die Markierung "' zeigt an, ob seit dem letzten Laden des Presets
Gerdgteeinstellungen veréndert wurden.
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Back 1 ¢3000 Selectb]
[IPreset Name
[JRecall/Store[ Clear’]
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[CMyPreset
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Back #3301l Select19
P/(empty)
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Name of Preset! 9
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(empty)

Ok Cancel
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jkimnopqrsfuvwxyzao6iR01

Name of Preset| 9
D MyPresetA

STUVWXYZAOURlabcdefgh

MyPreset

p Ok Cancel

Remote ) o off

D6Softwarehandbuch 1.4 de

Select
Auswabhl einer der neun Presetspeicher (User).

Durch Anwahl einer der Menijeintréige Recall, Store oder Clear und
Driicken des Encoders, wird die betreffende Funktion aktiviert.

Recall
Aufruf der, in einem AmpPreset gespeicherten Geréteeinstellungen.

Store
Speichern der akiuellen Geréteeinstelluingen in  den gewdhlten
Presetspeicher und Vergabe eines Presetnamens.

Clear
Der gewdhlte Presetspeicher wird zuriickgesetzt und "(empty)" wird
angezeigt.

ok?
Die gewdhlte Funktion muss iber "Ok2" bestétigt werden = "Ok!"

Name of Preset
Neuvergabe bzw. Andern des Presetnamens (max. 15 Zeichen).

Einzelne Zeichen oder ganze Eintréige kénnen beibehalten werden, indem
der Encoder je Zeichen einmal gedriickt wird, ohne zu drehen. Die
Cursorposition kann durch gleichzeitiges Driicken und Drehen des
Encoders in beide Richtungen bewegt werden.

1. Nach Aufruf des Menis steht der Cursor am Beginn des
Eingabefeldes.

2. Durch Driicken des Encoders wird der Editiermodus aufgerufen. Der
Cursor (Zeiger A, steht jetzt am Zeilenanfang. Gleichzeitig erscheint
in der unteren Zeile eine Zeichenauswahl (Grof3- und Kleinbuchstaben
sowie weitere Sonderzeichen).

3. Durch Drehen des Encoders wird ein Zeichen ausgewdhlt. Drehen
nach links bewegt den Cursor zum Anfang der Zeichenauswahl
(A <), drehen nach rechts zum Ende der Zeichenauswahl (= @).

4. Durch Driicken des Encoders wird der gewdhlte Buchstabe in die
obere Zeile geschrieben und der Cursor riickt eine Stelle weiter.

5. Die Schritte 1 bis 4 werden solange wiederholt bis der Gerdtename

vollsténdig eingegeben ist.

6. Die Eingabe wird beendet, indem der Cursor in der unteren Zeile auf
das Eingabezeichen (4]) bewegt und der Encoder gedriickt wird. Mit
dem Eingabezeichen wird der Eintrag abgeschlossen und adlle
nachfolgenden Buchstaben geldscht.

Ok

Ubernahme des Gerdatenamens und Verlassen des Untermenis.

Cancel (= Back ﬁl)
Verlassen des Untermeniis ohne den neuen Eintrag zu Gbernehmen
(Abbruch). Die vorherige Einstellung bleibt erhalten.

Remote

Allen Funktionen des D6 Verstdrkers kdnnen per CAN-Bus (dbCAN])
ferngesteuert und ferniberwacht werden.
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In der Kopfzeile des Menis wird zusdtzlich die aktuelle Bus-Auslastung
(BL Bus load) in % angezeigt.

Mode
Einstellungen zur Fernsteuerung:

off Kein Remote

dbCAN Fernsteuerung per dbCAN (CAN-Bus).
Der Ein- Ausstatus wird in der Haupt-Anzeige mit der
dbCAN-Id (z.B. &) angezeigt.

dbCAN Id

Einstellen der dbCAN Kennung [n].[nn]. Die erste Stelle steht fir das
Subnetz. Bis zu 8 Subnetze kénnen definiert werden (O - 7). Die zweite
Stelle steht fir die Gerdte-ld (Device ID) fiir bis zu 63 Geréte (1 - 63) je
Subnetz.

Eine ausfihrliche Beschreibung der Fernbedienung per CAN-Bus findet
sich in der technischen Information Tl 312 (Bestellnummer: D5312.D.).
Die Tl steht lhnen auf der d&b Internetseite unter www.dbaudio.com zum
Download zur Verfiigung oder kann dort direkt online bestellt werden.

Lock

Lock now
Sicherung des Gerdtes in der gewdihlten Sicherungsart und Verlassen des
Untermenis "Lock".

Mode
Es kdnnen zwei Arten gewdhlt werden, um ein Gerdt gegen unerwiinschte
Bedienung zu sichern:

Press 2s Dient als Schutz gegen unbeabsichtigte Bedienung
in dem die Bedienelemente an der Front gesperrt
sind.

Password Sicherung ber Passwort: Dient als Schutz vor

Bedienung durch nicht autorisierte Personen.

Show

Auswahl der Anzeigen (Screens) nach dem aktivieren der "Lock now"
Funktion.

Main Screen  wechselt zur Hauptanzeige (Main Screen).
Levels Screen  wechselt in den "Levels Screen".

Auswahl von "Password" und Driicken des Encoders wechselt in das
Untermeni "Edit Password".
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Edit Password
Neuvergabe bzw. Andern eines bestehenden Passwortes (max. 7
Zeichen). Werksseitig vorgegebenes Passwort ist DBAUDIO.

Einzelne Zeichen oder ganze Eintrdge kdnnen beibehalten werden, indem
der Encoder je Zeichen einmal gedriickt wird, ohne zu drehen. Die
Cursorposition kann durch gleichzeitiges Driicken und Drehen des
Encoders in beide Richtungen bewegt werden.

1. Nach Aufruf des Untermeni steht der Cursor am Beginn des Eintrags.

2. Durch Driicken des Encoders wird der Editiermodus aufgerufen. Der
Cursor (Zeiger A) steht jetzt am Zeilenanfang. Gleichzeitig erscheint
in der unteren Zeile eine Zeichenauswahl (GroBBbuchstaben).

3. Durch Drehen des Encoders wird ein Zeichen ausgewdhlt. Drehen
nach links bewegt den Cursor zum Anfang der Zeichenauswahl (A<),
drehen nach rechts zum Ende der Zeichenauswahl (= Z).

4. Durch Driicken des Encoders wird der gewdhlte Buchstabe in die
obere Zeile geschrieben und der Cursor rijckt eine Stelle weiter.

5. Die Schritte 1 bis 4 werden solange wiederholt bis das Passwort
vollstdndig eingegeben ist.

6. Die Eingabe wird beendet, indem der Cursor in der unteren Zeile auf
das Eingabezeichen ({J) bewegt und der Encoder gedriickt wird. Mit
dem Eingabezeichen wird der Eintrag abgeschlossen und adlle
nachfolgenden Buchstaben geldscht.

Ok
Ubernahme des neuen Passwortes und Verlassen des Untermeniis.

Cancel (= Back ‘:I)
Verlassen des Untermenis ohne den neuen Eintrag zu Ubernehmen
(Abbruch). Die vorherige Einstellung bleibt erhalten.

Gersdit entsichern
Entsprechend dem gewdihlten Sicherungsmodus muss das Gerdt wie folgt
entsichert werden:

Press 2s
Langes Driicken des Encoders (mind. 2 s) bzw. bis die Anzeige "Unlock:
Press knob 2s" in der oberen Zeile der Hauptanzeige verschwindet.

Password

Passworteingabe: Langes Driicken des Encoders (mind. 2s) ruft die
Passwortabfrage auf. Das Passwort kann wie unter "Password"
beschrieben eingegeben werden. Nur wenn dieses richtig eingegeben
wird, ist das Gerdt entsichert.

Wourde das Passwort vergessen kann ein gesperrtes Gerét durch einen
System-Reset (siehe auch Kapitel 2.7 System Reset auf Seite 29) wieder
entsichert werden.

Options

Im Meni "Options" kénnen weitere Einstellungen vorgenommen und
Informationen abgerufen werden.

Device Name

Neuvergabe bzw. Andern des Gerétenamens (max. 15 Zeichen):
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D6Softwarehandbuch 1.4 de

Hinweis:

Einzelne Zeichen oder ganze Eintrdge kdnnen beibehalten werden, indem
der Encoder je Zeichen einmal gedriickt wird, ohne zu drehen. Die
Cursorposition kann durch gleichzeitiges Driicken und Drehen des
Encoders in beide Richtungen bewegt werden.

1. Nach Aufruif des Menis steht der Cursor am Beginn des
Gerdtenamens. Als Werkseinstellung steht hier der Geréatetyp und die
Firmware-Version.

2. Durch Driicken des Encoders wird der Editiermodus aufgerufen. Der
Cursor (Zeiger A, steht jetzt am Zeilenanfang. Gleichzeitig erscheint
in der unteren Zeile eine Zeichenauswahl (Grof3- und Kleinbuchstaben
sowie weitere Sonderzeichen).

3. Durch Drehen des Encoders wird ein Zeichen ausgewdhlt. Drehen
nach links bewegt den Cursor zum Anfang der Zeichenauswahl (A<),
drehen nach rechts zum Ende der Zeichenauswahl (= @).

4. Durch Driicken des Encoders wird der gewdhlte Buchstabe in die
obere Zeile geschrieben und der Cursor riickt eine Stelle weiter.

5. Die Schritte 1 bis 4 werden solange wiederholt bis der Gerétename
vollsténdig eingegeben ist.

6. Die Eingabe wird beendet, indem der Cursor in der unteren Zeile auf
das Eingabezeichen (4]) bewegt und der Encoder gedriickt wird. Mit
dem Eingabezeichen wird der Eintrag abgeschlossen und alle
nachfolgenden Buchstaben gel&scht.

Ok

Ubernahme des Gerdatenamens und Verlassen des Untermenis.

Cancel (= Back ‘:I)
Verlassen des Untermeniis ohne den neuen Eintrag zu ibernehmen
(Abbruch). Die vorherige Einstellung bleibt erhalten.

Display

Auswahl von "Display" und Driicken des Encoders wechselt in das
Untermeni "Display Options".

Display Options

Contrast

Einstellen des Anzeigekontrastes.

Backlight

Einstellung des gewiinschten Verhaltens der Display-Beleuchtung:
off Display-Beleuchtung dauerhaft aus.

On Display-Beleuchtung dauerhaft ein.

Timeout 10 s  Display-Beleuchtung geht an, sobald der Encoder

oder ein MUTE-Schalter betdtigt wird und 10
nach der letzten Bedienung wieder aus.

Im Standby-Modus arbeitet die Display-Beleuchtung wie bei "timeout
10 s".

Information

Temp. Amp.
Kihlkérpertemperatur der D6 Endstufen.
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Temp. PS
Temperatur des Netzteils.

Hardware
Hardware in Typ, Variante [t.vvv] und Identifikation [cn].

Firmware
Versions-Kennung der Software des Gerdtes.

DSP-Ver
Versions-Kennung der aktiven Software des DSPs.

S/N

Gerdate-Serien-Nummer.

Log
Aufruf des Gerate-Llogbuch.

Das "logbuch" sammelt Informationen iber den Einsatz und die
Betriebsbedingungen des Geréits wihrend der gesamten Lebensdauer.

Die folgenden Werte und Balkengrafiken geben den Zeitanteil bezogen
auf die Gesamtbetriebszeit an, in dem das Gerdt in einem bestimmten
Zustand war.

Beispiel: Ein halb gefillter Balken bei "Standby" bedeutet, dass das Gerdt
die Haélfte seiner bisherigen Betriebsstunden auf Standby betrieben wurde.

Die folgenden Informationen werden aufgezeichnet:

On time
Betriebsstundenzdhler des Gerdtes. Der Zdhler arbeitet, sobald
Netzspannung anliegt und der Netzschalter eingeschaltet ist.

Starts
Numerischer Wert, wie oft das Gerét eingeschaltet wurde.

Standby
Anteilige Zeit, in der das Gerét auf Standby geschaltet war.

SysErr
Numerischer Wert, wie oft der Verstérker in den Fehlerzustand "SysErr"
geschaltet hat.

RemoteErr
Numerischer Wert, wie oft der Verstdrker in den Fehlerzustand
"RemoteErr" geschaltet hat.

DSP Halt
Numerischer Wert, wie oft der Verstarker aufgrund eines internen Fehlers
in den Fehlerzustand "DSP Halt" geschaltet hat.

PS Log

Aufruf des Netzteil-Logbuch (Power Supply Log) = History.
PS Err

Numerischer Wert. Zeigt an, wie oft der Verstérker in den Fehlerzustand
"PS Err" geschaltet hat.

Overvolt
Numerischer Wert, wie oft der Verstérker aufgrund von Uberspannung
abgeschaltet hat.

Temp Off

Numerischer Wert, wie oft der Verstarker aufgrund von Uberhitzung
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abgeschaltet hat.

Temp. (Temperatur Log, anteilige Temperaturbereiche)
Anteilige Zeit, in der das Gerdt im betreffenden Temperaturbereich
betrieben wurde.

Channel A (B)

Aufruf des Kanal-Llogbuch = History.

Mute
Anteilige Zeit, in der das Gerét stumm geschaltet war.

ISP
Anteilige Zeit, in der ein Signal am Gerét angelegen hat.

GainRed
Anteilige Zeit, in der das Gerdt mit starker Pegelreduktion betrieben
wurde.

Overload
Anteilige Zeit, in der das Ger&t mit zu hohem Eingangspegel oder
iberlastetem Ausgang betrieben wurde.

Amp Prot
Numerischer Wert, wie oft der Verstérker aufgrund eines Kurzschlusses
am Ausgang oder einer Uberlastung in den ProtectMode geschaltet hat.

Amp Err
Numerischer Wert, wie oft der Verstdrker aufgrund eines internen Fehlers
in den Error-Mode geschaltet hat.

Temp Off
Numerischer Wert, wie oft der Verstdrker aufgrund von Uberhitzung
abgeschaltet hat.

ImpErrLf

Numerischer Wert, wie oft der Verstérker aufgrund eines Load Monitoring
Fehlers in der LF-Sektion des angeschlossenen Lautsprechers in den
Fehlerzustand "ImpErrlf" geschaltet hat.

ImpErrHf

Numerischer Wert, wie oft der Verstérker aufgrund eines Load Monitoring
Fehlers in der HF-Sektion des angeschlossenen Lautsprechers in den
Fehlerzustand "ImpErrHf" geschaltet hat.

InpMonErr

Numerischer Wert, wie oft der Verstérker aufgrund eines Input Monitoring
Fehlers (kein eingehender Pilotton) in den Fehlerzustand "InpMonErr"
geschaltet hat.

DSP Halt
Numerischer Wert, wie oft der Verstérker aufgrund eines internen Fehlers
in den Fehlerzustand "DSP Halt" geschaltet hat.

Temp. (Temperature Log, anteilige Temperaturbereiche)
Anteilige Zeit, in der das Gerdt im betreffenden Temperaturbereich
betrieben wurde.

Input Monitoring

Gemé&B EN 60849 "Elektroakustische Notfallwarnsysteme" muss eine
durchgéngige ~ Uberwachung  der  Signalkette innerhalb  des
Notfallwarnsystems gewdhrleistet sein. Das "d&b Input Monitoring"
iberwacht die Signaleingéinge auf einen eingehenden Pilotton, der vorher
in die Signalkette eingespeist wird.
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Hinweis:

Wichtige Hinweise zu Input Monitoring

Input Monitoring erlaubt die Uberwachung der analogen Eingénge oder
des digitalen Eingangs des Dé unabhédngig vom Kanal-Inputrouting. Somit
kénnen auch Eingéinge Uberwacht werden, die nicht auf einen Kanal
geroutet sind. Abhdngig vom eingestellten "Input Modus" des D6 sind
folgende Betriebsarten fiir Input Monitoring verfigbar:

D6 Input Modus Analog Pilot Digital Pilot Digital Lock
analog Ja Nein Nein
digital Ja Ja Ja

Tab. 2: Betriebsarten fiir Input Monitoring bezogen auf die D6 Input Modi

"Input A" und "Input B" innerhalb des Input Monitoring Meniis beziehen
sich auf die Eingangs-Sektion des D6 gemaf folgender Konventionen:

D6 Input Modus "analog"
Die analogen Eingénge (INPUT A/B) des D6 kdnnen auf eingehende
Pilottonsignale iberwacht werden.

Eine Uberwachung des digitalen Eingangs (DIGITAL AES/EBU) auf
eingehende Pilottonsignale (Digital Pilot) bzw. auf Synchronisation (Digital
Lock) ist im Input Modus "analog" nicht méglich (siehe auch oben
stehende Tabelle - Tab. 2). Im Falle einer solchen Konfiguration erfolgt die
Fehlermeldung "A/B: Input monitoring Fault".

D6 Input Modus "digital"

In diesem Modus beziehen sich "Input A/B" innerhalb des Input
Monitoring Meniis auf den AES-Kanal. Die analogen Eingénge oder der
digitale Eingang kénnen auf eingehende Pilottonsignale berwacht
werden ("Analog Pilot" oder "Digital Pilot") oder der digitale Eingang kann
auf  Synchronisation auf ein anliegendes digitale Eingangssignal
iberwacht werden ("Digital Lock").

Beispiel:

Die Dé Eingangs-Sektion ist auf digital konfiguriert wéhrend die analogen
Eingdnge Uberwacht werden (Analog Pilot). Das Programmsignal liegt am
digitalen Eingang an. Im Falle einer Notfalldurchsage wird der D6 per
Fernsteuerung auf die analogen Eingéinge umgeschaltet (Input Routing)
und das Programmsignal am digitalen Eingang wird unterbrochen.

MUTE A/B

Die MUTE A/B Schalter bewirken eine Trennung des Signals vom
Controller zum Leistungsverstérker, wéhrend das Eingangssignal weiter
am Controller anliegt. Die Eingangsiberwachung bleibt weiter méglich,
auch wenn der betreffende Kanal bzw. beide Kanéle stumm geschaltet
sind (siehe auch D6 Hardwarehandbuch "Bedien- und Anzeigeelemente -
MUTE A/B").

Input Monitoring Meni

Mode
Anwahl von "Mode" und Driicken des Encoders erlaubt die Einstellung der
folgenden Betriebsarten:

Analog Pilot Uberwachung auf eingehende Pilottonsignale an den
Analogeingéngen.

Digital Pilot Uberwachung auf eingehende Pilottonsignale am
Digitaleingang.

Digital Lock Uberwachung des Digitaleingangs auf Synchronisation.

Input A / Input B
Auswahl von "Input A" oder "Input B" und Driicken des Encoders erlaubt
folgende Einstellungen fir den betreffenden Kanal:
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hgon

g ___1HZ]
220000Hz

3 +0.99Hz
- 0.99Hz

>
442

- 94dBu
p- 42dBu
-42dBu
p-42dBu

Mode

Einschalten von Input Monitoring (der "Ein/Aus-Status" wird in der
Hauptanzeige als "@" angezeigt). Eine Fehlermeldung erfolgt, wenn kein
Pilotton detektiert, werden kann.

Detection Time
Zulassige Dauer der Unterbrechung des Pilottones, bevor ein Fehler
gemeldet wird.

Notch on/off

Das eingehende Pilottonsignal kann iber ein Notch-Filter aus dem
eigentlichen Nutzsignal ausgeblendet werden. Ein aktivierter Notchfilter
bleibt auch dann aktiv, wenn Input Monitoring ausgeschaltet ist (Mode:
"off"). Der Ein/Aus-Status des Nochfilters wird dann mit "[]" in der
Hauptanzeige (Main Screen) angezeigt.

Frequency
Filterfrequenz (Mitten-Frequenz) einstellbar von 1 Hz bis 20 kHz in 1 Hz
Schritten.

Freq. Fine
Feineinstellung der Filterfrequenz: + 1 Hz, in 1/100 Hz Schritten.

Quality
Filtergiite einstellbar von 4 ... 42, Schrittweite 1. Die Mitten-Frequenz wird
voll bedé&mpft (= - oo dB).

Detect? no (yes)

Der Pegel des eingehenden Pilottonsignals wird dBu angezeigt und
gleichzeitig erfolgt neben "Detect?" eine Statusanzeige ("yes" oder "no"),
abhéngig vom eingestellten Schwellwert (Threshold).

Threshold
Schwellwert fir die Detektierung des eingehenden Pilottonsignals,
einstellbar in einem Bereich von -122 dBu bis +21 dBu in 1 dB Schritten.
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Power Supply | ) Power Supply

Anwahl von "Power Supply" und Driicken des Encoders wechselt in das

Power Supply Untermeni:
Back »&o
Mains 230V

Frequency 50Hz

Mains
Aktuelle, gemessene Netzspannung. Die typische Genauigkeit ist 2 %.

Frequency

Gemessene Netzfrequenz.

Buzzer

Zusétzlicher akustischer Signalgeber fir Fehlermeldungen.

on/off

Ein- bzw. Ausschalten des Signalgebers.

Buzzer P off
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2.6 Display-Meldungen

2.6.1 Fehlermeldungen

Fehlermeldungen k&nnen sich auf das gesamte Gerdt ("Device") oder auf
einen oder beide Kandle ("Channel") beziehen. Kanalbezogene Fehler
werden zusédtzlich mit einer Kanalangabe versehen.

System Error hnn]: Eh htemer Fehkr B aufgetreten. Schalen S&
dasGerdtausund wederen.DE Zahl fn] gbt hrem d&b Servie-
Partnerndhere H iweie fiirde genaue Fehkrursache.

Program Error [nnn]: Ein Fehler im Steuerprozessor ist aufgetreten.
Schalten Sie das Gerdt aus und wieder ein. Die Zahl [nnn] gibt Ihrem d&b
Service-Partner néhere Hinweise fir die genaue Fehlerursache.

PS Overvoltage ([xxx] V): Netziberspannung. Der Fehler
auslésende Spannungswert wird angezeigt und das Gerdt in den
Standby-Modus versetzt.

PS Undervoltage ([xxx] V): Netzunterspannung. Der Fehler
auslésende Spannungswert wird angezeigt und das Gerdt in den
Standby-Modus versetzt.

PS Error [nnn]: Fehler im Schaltnetzteil. Die Zahl [nnn] gibt Ihrem d&b
Service-Partner néhere Hinweise fir die genaue Fehlerursache.

PS Temp. Warn. ([xx] °C): Die Temperatur des Netzteils ist sehr
hoch, die Belastung sollte reduziert oder die Luftzufuhr verbessert
werden.

PS Overtemp. ([xx] °C): Die Temperatur des Netzteils ist zu hoch.
Das Gerét wurde elekironisch stumm geschaltet (Mute). Nach Abkihlen
auf eine zuldssige Betriebstemperatur schaltet das Gerdt automatisch
wieder ein.

Remote Error [nnn]: Es besteht ein Fehler in der Fernsteuerverbindung.
Dieser Fehler kann auftreten, wenn kein Netzwerk angeschlossen ist oder
wenn kein anderes Gerdt am Netzwerk vorhanden ist.

Invalid DSP Program: Die Firmware fir den DSP ist nicht vorhanden
oder ist fehlerhaft. Das Gerét wurde stumm geschaltet. Schalten Sie das
Gerdt aus und wieder ein (Neustart). Tritt der Fehler weiterhin auf,
wenden Sie sich an lhren d&b Service-Partner.

Invalid Speaker Data: Die DSP-Daten des ausgewdhlten
Lautsprechers sind nicht vorhanden oder sind fehlerhaft. Das Gerét wurde
stumm geschaltet.

DSP Error [nnn]: Ein Fehler im Signalprozessor (DSP) ist aufgetreten,
das Gerdt wurde stumm geschaltet. Schalten Sie das Gerdt aus und
wieder ein (Neustart). Die Zahl [nnn] gibt lhrem d&b Service-Partner
ndhere Hinweise fir die genaue Fehlerursache.

Amp. Error: Interner Fehler im Verstérker, das Gerdt wurde stumm
geschaltet und der Lautsprecherausgang abgeschaltet. Das Gerét enthélt
keine Komponenten die vom Benutzer gewartet werden kénnen. Es muss
durch einen d&b Service-Partner repariert werden.
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Amp. Temp. Warn. ([xx] °C): Die Temperatur am
Endstufenkihlkérper ist hoch. Reduzieren Sie die Belastung oder
verbessern Sie die Zufuhr kihler Luft.

Amp. Overtemp. ([xx] °C): Die Temperatur der Endstufe ist sehr
hoch. Das Gerdt wurde elekironisch stumm geschaltet (Mute). Nach
Abkihlen auf eine zuléssige Betriebstemperatur schaltet das Gerét
automatisch wieder ein.

Amp. Temp. Error ([xx] °C): Die Temperatur der Endstufe ist zu hoch.
Das Gerét wurde elektronisch stumm geschaltet (Mute). Nach Abkihlen
auf eine zuldssige Betriebstemperatur schaltet das Gerét automatisch
wieder ein.

2.6.2 System Check, Load- und Input Monitoring

Woéhrend des Kalibriervorgangs fiir System Check und Load Monitoring,
kénnen folgende Fehlermeldungen auftreten:

Power is off: Das Gerdt befindet sich in Standby-Mode und eine
Kalibrierung kann nicht erfolgen.

Amp is muted: Der betreffende Kanal ist stumm geschaltet und eine
Kalibrierung kann nicht erfolgen.

Current too low: Der Pegel wurde bis zum Maximum erhsht, doch der

erforderliche minimale Strom wurde nicht erreicht. Uberprifen Sie
Anschlisse und Kabel.

Current too high: Der maximale Strom wurde bereits bei minimalem
Pegel Uberschritten. Uberprifen Sie Anschlisse und Kabel auf
Kurzschluss.

Cancelled (by User): Der Kalibriervorgang wurde durch den Benutzer
abgebrochen - lokal oder per Fernsteuerung.

2.6.3 Fehlermeldungen wéhrend des Betriebs

Woéhrend des Betriebs von Load Monitoring (LM) und Input Monitoring
(IM), kénnen folgende Fehlermeldungen auftreten:

HINWEIS: Sind beide Funktionen aktiv, haben Fehlermeldungen
bezogen auf Load Monitoring héchste Prioritét. Input  Monitoring
Fehlermeldungen werden nicht dargestellt.

SpkrFault ([xxQ/xxQ]): Beide Wege (LF/HF) sind ausgefallen oder
eine Lautsprecherleitung wurde unterbrochen. Der Wert, der zur
Fehlermeldung fihrte, wird angezeigt (Ohm).

SpkrFault LF ([xxQ]): LF Weg ist ausgefallen. Der Wert, der zur
Fehlermeldung fihrte, wird angezeigt (Ohm).

SpkrFault HF ([xxQ]): HF Weg ist ausgefallen. Der Wert, der zur
Fehlermeldung fihrte, wird angezeigt (Ohm).

Input Monitoring Fault: Ein Input Monitoring Fehler is aufgetreten.
z.B. Ein eingehender Pilotton konnte nicht detektiert werden. Diese
Fehlermeldung ist fir alle Betriebsarten von Input Monitoring giiltig.
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HINWEIS:

2.6.4 Weitere Meldungen
Die folgenden Anzeigen sind Statusanzeigen, keine Fehlermeldungen.
Standby: Zeigt den Standby-Betrieb des Gerdtes an.

Unlock: Press knob 2s: Zeigt an, dass das Gerdt gesichert wurde
und der Benutzer 2 s lang den Encoder driicken muss, um das Gerét
wieder zu entriegeln. Falls der Benutzer den Sicherungsmodus "Password"
gewdhlt hat, erfolgt danach die Abfrage des Passwortes.

2.7 System Reset

Alle vorgenommenen Gerdteeinstellungen mit Ausnahme der "dbCAN-ID",
stehen nach einem System Reset nicht mehr zur Verfigung.

Das Gerét kann wie folgt auf die Werkseinstellung zuriick gesetzt werden:
- Schalten Sie das Gerét aus.
- Driicken und halten Sie den MUTE A Schalter und schalten Sie das

Gerat wahrend dessen wieder ein.
Es erscheint die folgende Reset-Anzeige:

All Settings have been
reset to factory defaults
Press A again to reboot
dbCAN active Id 0.01

- Lassen Sie den MUTE A Schalter los.

- Driicken den MUTE A Schalter nochmals kurz.
Das Gertdit fishrt einen Neustart durch und ist wieder betriebsbereit.
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3. D6 Firmware-Update

HINWEIS:

HINWEIS:

HINWEIS:

Ein Update der Firmware 18scht alle Benutzereinstellungen des Gerétes.
Gerdgtenamen und Log-File bleiben erhalten.

Die Firmware kann iber die d&b R1 Fernstever-Software auf zwei
unterschiedliche Arten aktualisiert werden.

1. Firmware-Update eines einzelnen Verstérkers Uber die serielle
Schnittstelle (USB) = SerelesUpdate m £R1

2. Firmware-Update einzelner oder mehrerer Verstérker gleichzeitig

iber das d&b Remote-Netzwerk (CAN-Bus) und R1.

Die bendtigten USB-Treiber stehen auf der d&b Internetseite unter
www.dbaudio.com zum Download zur Verfigung.

Weitere Informationen beziiglich R1 Firmware-Update Gber CAN-Bus
finden Sie in der R1 Hilfe (F1).

Eine ausfihrliche Beschreibung des d&b Remote-Netzwerks (CAN-Bus)
finden Sie in der technischen Information TI 312 die auf der d&b
Internetseite unter www.dbaudio.com zum Download zur Verfigung steht.

3.1 Serielles Update mit R1

Die Verbindung zwischen PC und Dé erfolgt iiber die USB SERVICE-
Schnittstelle auf der Riickseite des D6 Verstérkers. Sie benétigen hierzu ein
Standard USB-Kabel mit Steckertyp A nach B.

3.2 Firmware-Update iber CAN-Bus mit R1

Zu diesem Zweck wird ein CAN-Interface wie das d&b R60 USB/CAN-
Interface oder das d&b R70 Ethernet/CAN-Interface benédtigt.

Mit dem d&b Remote-Netzwerk und R1, kann ein Firmware-Update iber
den CAN-Bus ausgefishrt werden.

Dies empfiehlt sich im Besonderen dann, wenn auf mehrere Geréite selben
Typs gleichzeitig eine neue Firmware aufgespielt werden soll.
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